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Stillstandswachter SW

Bremswachter, Drehrichtungswachter
elektromechanisch




Kiepe Stillstandswéchter dienen der Uberwachung von Transport-
und Forderanlagen aller Art, wie Elevatoren und Férderbander,
Ventilatoren, Miihlen ebenso wie von Stoff-, Draht-, Folien- oder
Papierriss.

Die Gerate werden ebenso als Bremswachter an Pressen, Antrie-
ben von TransferstraBen, Auswuchtmaschinen und Zentrifugen
eingerichtet.

An Mischmaschinen und Antrieben iibernehmen die Stillstands-
wéchter die Funktion von Drehrichtungswéchtern.

FUNKTION

Kiepe Stillstandswachter SW sind elektromechanische Gerate, die
keine Stromversorgung bendtigen.

Die Antriebswelle treibt {iber die Magnetkupplung die hermetisch
gekapselte Fliissigkeitskupplung an. Diese betétigt den jeweiligen
Kontaktfedersatz fiir Rechts- oder Linkslauf. Mit steigender
Antriebsdrehzahl erh6ht sich das in der Flissigkeitskupplung
erzeugte Drehmoment.

Ist das Drehmoment gréBer als die entgegenwirkende Vorspan-
nungskraft der Kontaktfedern, wird der Kontakt umgeschaltet.

Ein weiteres Ansteigen der Antriebsdrehzahl erhéht den Kontakt-
druck nur noch geringfiigig, da das Drehmoment der Flissigkeits-
kupplung durch den Schlupf der Magnetkupplung stabilisiert wird.

Fallt die Drehzahl, so schaltet der Kontakt zuriick, wenn die
Vorspannung der Kontaktfedern gréBer wird als das durch die
Antriebsdrehzahl erzeugte Drehmoment.

Die Schaltpunkteinstellung des Stillstandswéchters wird durch

die Viskositat des Ols in der Fliissigkeitskupplung und durch die
Vorspannung der Kontaktfedersatze bestimmt.

Die eingestellten Schaltdrehzahlen haben eine Toleranz von
+/-30% in Abhéngigkeit von der Umgebungstemperatur und der
Betriebstemperatur. Die Kontaktgabe ist schleichend.

Die Betriebsdrehzahl muB daher héher als die Schaltdrehzahl sein,
damit die Kontaktsicherheit gewahrleistet wird.

Stillstandswachter mit sehr niedrigen Schaltpunkten haben
konstruktionsbedingt eine vorteilhafte Schaltverzégerung von
ca. 2 Sekunden.

Die Stillstandswachter sind feinmechanische Gerate. Gegen
standig grobe Erschiitterungen miissen sie durch geeignete
konstruktive MaBnahmen geschiitzt werden.

Sollen Drehzahlen gr6Ber als 100 U/min. Giberwacht werden,
empfiehlt sich der Einsatz unserer elektronischen Drehzahlwachter.

SCHALTUNGSVORSCHLAG
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Kontaktsystem fiir Stillstandswachter mit Aus Rechtslauf Ein Linkslauf Aus
Rechts- und Linkslauf magnetischer Schlupfkupplung
AUSWAHLTABELLE
Typ Schaltpunkt bei Schaltpunkt bei Min. Max.
fallender Drehzahl” steigender Drehzahl” Betriebsdrehzahl Betriebsdrehzahl
min! min! min-! min’!
(U/min.) (U/min.)
0 S 0 S (U/min.) (U/min.)
SW 01 0,5 1 0,75 3 6 3000
SW 02 1 2 1,5 5 10 3000
SW 03 2 4 6 10 20 3000
SW 04 10 15 20 70 100 3000
SW 05 40 70 60 150 200 3000

*Typische Werte

Wird der Stillstandswachter in Verbindung mit dem Bandantrieb B als Bandlaufwachter eingesetzt, muss die Bandgeschwindigkeit
entsprechend nachstehender Formel in Umdrehungen/min. umgerechnet werden.

Bandgeschwindigkeit m/s x 60
0,314

U/min. =



FUSSE UND FLANSCHE

Typ Bestell-Nummer
Befestigungsflansch F1 96.038986.003
Befestigungsflansch F2 96.038986.004
Befestigungsfu F3 96.038986.001
BefestigungsfuB F4 96.038986.002

K1 = oo —-sw Bestell-Nummer: 94.040535.001
l'\ 50 Kunststoffkupplung, flexibel,
; Temperaturbestandigkeit ca. - 25°C bis +100°C,
i _ i N Polyamid, bestandig gegen alle Mineraléle,
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GEHAUSEFORMEN UND BESTELLBEZEICHNUNGEN

SW Grundausfiihrung,
Schutzart IP 54
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Typ-Nummer
SW 1
SW 1
SW 5
SW 1

Gehauseart

SW in Grundausfiihrung mit BefestigungsfuB F3,
Schutzart IP 54
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Gehé&useart

SW in Aluminiumgehéduse S oder SW in Graugussgehduse GG,
Schutzart IP 65

3a
3b
3c

2104

5]
|

=4

SW
SW

SW

[ T T
N W NN

Gehéauseart

/S
/S
/S
N

r——o 150 —

Befestigungsart

/F3
/F3
/F3
/F3
K1
53*_-{

M}TL

-

Befestigungsart

\
L
198=——=

K6 K7

1b 39
22 i

1C le—— ~77 —

— 1
1

A,WL‘_

A
A

e 124—- R ————

-

Bestell-Nummer

92.040580.1
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GEHAUSEFORMEN UND BESTELLBEZEICHNUNGEN

SW in Aluminiumgeh&use S mit BefestigungsfuB F 4, K1 K6 K7
Schutzart IP 65
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Typ-Nummer Gehauseart Befestigungsart Kupplungsart

4 SW -2 /S /F4

4a SW -2 /S /F4 /K1

4b SW -3 /S /F4 /K6

4c SW -2 /S /F4 K7

SW in Aluminiumgeh&use S mit Befestigungsflansch F1, K1 K6 K7

Schutzart IP 65
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Gehauseart Befestigungsart Kupplungsart
5 -2 /S /F1
5a -2 /S /F1 1K1
5b -3 /S /F1 /K6
5¢ -2 IS IF1 IX7
SW in Aluminiumgehé&use S mit Befestigungsflansch F2, K1 K6
Schutzart IP 65
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Gehduseart Befestigungsart Kupplungsart
6 -2 /S [F2
6a SwW -2 /S /F2 /K1
6b SW -3 /S /F2 /K6

Hinweis zu den Bestellbezeichnungen:
Die Typ-Bezeichnungen und -Nummern sind aus der Auswahltabelle zu entnehmen. (z.B. 6a SW 01 -2 /S /F2 /K1)



ABMESSUNGEN UND BESTELLBEZEICHNUNGEN

Stillstandswachter mit Bandantrieb B Bandlaufwachter SWB
Schutzart IP 65

Typ-Nummer Geh&usematerial (IP 65)" Antriebsrolle?
SWB -2 /S /K
SWB -2 /S /G
SWB - /GG /K
SWB -2 /GG /G
W'S: Aluminium, GG: Grauguss 2 G: Gummirolle, K: Kunststoffrolle
Gelenkbock GB
als Zubehdr zum Bandantrieb B M10

8 e

Typ G
-_—
Stellschraube Material: Grauguss
Typ K
Der Gelenkbock wird an den Bandantrieb montiert. Der Anpressdruck Die Kunststoff- und Gummirollen sind Lieferbestandteil
der Antriebsrolle wird durch die Stellschraube reguliert. des Bandantriebes und werden jedem Gerét einzeln

Bandschwingungen werden durch das Schwingmetall gedampft. verpackt beigefigt.

Anderungen vorbehalten.

40599 Diisseldorf - Kiepe-Platz 1

Telefon +49(0)2117497-0 - Fax+49(0)2117497-420

Kiepe Electric GmbH info@kiepe-elektrik.com - www.kiepe-elektrik.com
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